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人工智慧 X 機器人工作坊 

時間：2022-05-28 ~ 2022-05-29 
地點：工學大樓 E819 

本校電機系於 5 月 28、29 日在 E819 舉辦「人工智慧 X 機器人工作坊」，兩天工作坊由電機

系教授許駿飛帶領，讓 25 位學生能運用人工智慧技術熟悉機器人的控制應用。 

兩天的行程中，28 日說明人工智慧和機器人技術，並以組建機器人、程式語言來控制機器人

前進、左右轉等動作，讓參與者熟悉運用 Arduino 實驗板結合感測器，完成智慧型機器人防

撞與循線等控制應用；29 日則以 Jetson Nano 實驗板 結合攝影鏡頭，搭配 Jetbot 教學套件，

完成 Jetbot 機器人能避開障礙物、追蹤物件、車道辨識、交通號誌辨識與循線控制等應用，

許駿飛現場指導學員使用邊緣計算設備、攝影機等與人工智慧計算器協作，讓機器人進行各項

智能動作。 

參與者電機一李庭如、江智真、陳虹蓁均表示，這兩天的工作坊能將過去所學的程式語言和機

械控制的基礎融會貴通，並從許教授的指導中對機器人產生興趣，很特別的是，每位學員都有

一臺自己操作的機器人，所以能完整參與組建、編輯程式碼、操作等完整過程，是非常有趣且

寶貴的體驗。 
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