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學生透過學習神經網路，可以透過利用強化學習訓練類神經網路進行定翼無人機達成自主飛

行。利用強化學習訓練類神經網路來取代傳統的控制器，來增強飛機的強健性與自適應性，從

而在設計控制器時不再需要花費大量的時間和精力在調整參數，可以做實驗室在設計無人飛行

載具時的流程更短，加強製造的效率。 

在傳統的控制器設計時，需要花費大量的時間和精力在調整參數和嘗試錯誤，且傳統控制器

(如：PID、狀態回授…等)在強健性與自適應性上也會有很大的限制，若把控制器的數學模型改

成類神經網路時，可以利用深度學習的方式來模擬更複雜的數學模型，再配合建模和強化學習

的方式，可以比過往更輕鬆的調適控制器。 

 
同學在紀錄開會後老師的建 

 
同學在說明內容 
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同學在報告內容 

 
同學在報告進度 


